Rapport fra læringsoppdrag 2 

Bruk av servomotorer.
Del 1. En enkel utprøving av servomotor uten styringssignaler.
Utprøving med simulator.

Vi koplet opp Arduino, koblingbrett og servomotor i simulator og så utarbeidet vi et program og testkjørte. 

Her er et bilde av oppkoblingen:
[image: image1.png]" DIGITAL (PWM-)

" ANALOGIN

ER R





Se vedlagte program på pdf fil.

<Litt forklaring om hvordan det fungerte og hva som var erfaringene.>

· Hvilke ledninger/kabler

· Et par ord om hvordan servoen styres/virkes

· Et par ord om hvordan programmet virker

Gjennomføring i virkeligheten:

Vi koblet så opp Arduino, koblingsbrett og servomotor i den virkelige verden. Se bilde tatt med mobiltelefon.

<Bilde>

Så programmerte vi og testet ut at motoren fungerte/kjørte slik som forventet.

Vi brukte det same programmet som for simulatoren. Det var ikke nødvendig med endringer.

Oppgave 1.1 

Utarbeide en kort rapport (del 1.1) som beskriver utprøvingen ved hjelp av simulator. Legg gjerne ved et bilde og programkode, og gjerne også noen ord som beskriver virkemåten.

Oppgave 1.2

Utfør også den samme oppkoblingen ved hjelp av en virkelig Arduino og en virkelig servomotor. Utarbeid også en kort rapport (del 1.2) som beskriver utprøvingen i virkeligheten.

Del 2. Styring av servomotor ved hjelp av potensiometer.
Oppgave 2.1
Servomotoren kobles opp mot Arduino. Arduino mottar et styresignal fra et potensiometer.

Arduino styrer servomotoren. Utfør oppgaven først ved hjelp av en simulator og utarbeid en kort rapport (del 2.1)

Oppgave 2.2

Den samme oppkoblingen med det samme styreprogrammet utføres i praksis. Det utarbeides en kort rapport. (del 2.2).

Del 3. Fjernstyring av lås basert på servomotor.

Oppgave 3.1

Koble opp fjernstyrt elektronisk lås basert på servomotor. Se nærmere teknisk beskrivelse på webside. Utfør først oppgaven ved hjelp av simulator og dokumenter dette. (Del 3.1)
Oppgave 3.2

Utfør den samme arbeidsoppgaven, i virkeligheten, ved å bruke en Arduino, koblingsbrett og en servomotor. Dokumenter dette. (Del 3.2)
Del 4. Egenvurdering.

Oppgave 4.1

Utarbeid en kort oppsummering av hvordan du synes læringsoppdraget fungerte.

· Er du fornøyd med egen innsats?

· Hva fungerte bra?

· Hva kunne fungert bedre?

